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В работе рассматриваются современное состояние и перспективы развития в России 
беспилотных (высокоавтоматизированных) транспортных средств. Исходя из стратеги-
ческой установки, направленной на то, что функционирующие в беспилотном режиме 
транспортные средства должны поэтапно включаться в уже сложившуюся транспортную 
систему, не подвергая опасности других участников дорожного движения и обеспечивая 
соблюдение правил дорожного движения, в статье дается подробный анализ уязвимостей 
и рисков, с которыми приходится сталкиваться при разработке и эксплуатации высокоав-
томатизированных транспортных средств. Мировая практика показывает, что в обеспече-
нии безопасности функционирования беспилотных транспортных средств большую роль 
играют не только технические и организационные средства, но и правовые меры. Авторы 
предлагают разработку правовых мер, направленных на предотвращение причиняемого 
беспилотными транспортными средствами вреда, осуществить в рамках гл. 27 Уголовного 
кодекса Российской Федерации***  «Преступления против безопасности движения и экс-
плуатации транспорта».
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The paper considers the current state and prospects of development of unmanned (highly automated) 

vehicles in Russia. Relying on the strategic direction that the vehicles functioning in unmanned mode should 

be gradually included into the already established transport system without exposing other road participants to 

danger and ensuring the observance of traffic rules, the article gives a detailed analysis of vulnerabilities and risks 

that have to be faced in the development and operation of highly automated vehicles. The global practice shows 

that not only technical and organizational means, but also legal measures play a major role in ensuring the safety 

of unmanned vehicles. The authors propose to develop legal measures aimed at preventing the harm caused by 

unmanned vehicles to be implemented within the framework of Chapter 27 of the RF Criminal Code “Crimes 

against traffic safety and vehicle operation”.
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